SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

W zakresie : Instalacje teletechniczne

Inwestor: Miasto Biatystok
Biatostocki Osrodek Sportu i Rekreacji
ul. Wtékiennicza 4
15-465 Biatystok

Nazwa zadania:
»Wymiana istniejgcego Systemu Sygnalizacji PoZzaru w budynku hotelu
BOSIR przy ul. Wotodyjowskiego 5 w Biatymstoku obejmujgcego tez
budynek podtrybunia stadionu w Biatymstoku.”

Kody CPV:  45311200-2 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45311100-1 — Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45315600-4 — Instalacje niskiego napiecia

45312100-8 — Instalowanie przeciwpozarowych systemoéw alarmowych
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|. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT.

1. Wstep

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét instalacji teletechnicznych jest opracowaniem
zawierajgcym zbiory wymagan w zakresie sposobu wykonania i odbioru robdt teletechnicznych,
obejmujacym w szczegdlnosci:

e wymagania w zakresie wtasciwosci materiatéw,

e wymagania dotyczgce sposobu wykonania,

e wymagania dotyczgce oceny prawidtowosci wykonania poszczegdlnych rodzajéow robét,

e okreslenie zakresu prac, ktére powinny by¢ ujete w cenach poszczegdlnych pozycji przedmiaru
(zawarte na etapie szczegdtowej specyfikacji technicznej),

e wskazanie podstaw okreslajgcych zasady przedmiarowania, a w przypadku braku podstaw opis
zasad przedmiarowania.

Poniewaz projekt instalacji teletechnicznych nie precyzuje jakim kryteriom majg odpowiadac
poszczegdlne roboty, zamawiajgcy (na podstawie ustawy Prawo o zamoéwieniach publicznych)
okresla swoje wymagania w specyfikacjach technicznych. Specyfikacje techniczne dzielimy na OST
(ogdlne specyfikacje techniczne) zawierajgce warunki poprawnego wykonania robdt, SST
(szczegotowe  specyfikacje techniczne) specyfikacje odniesione do konkretnego projektu,
precyzujgce szczegdlne wymagania.

2. Przedmiot opracowania

Niniejsza specyfikacja odnosi sie do robét zwigzanych z projektem instalacji systemu sygnalizacji
pozaru SSP, dotyczagcym wymiany istniejgcego systemu sygnalizacji pozaru w budynku hotelu BOSIR
przy ul. Wotodyjowskiego 5 w Biatymstoku, obejmujgcego tez budynek podtrybunia stadionu.

2.1. Definicje i pojecia

Nie dotyczy.

3. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Nie dotyczy.

3.1. Przekazanie terenu budowy.

Nie dotyczy.

3.2. Dokumentacja techniczna kontraktu

Nie dotyczy.

3.3. Zgodnosé robot z dokumentacjg projektows.
Nie dotyczy.

3.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Nie dotyczy.

3.5. Odbiér frontu robot

Nie dotyczy.

3.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Nie dotyczy.

3.7. Ochrona i utrzymanie robo6t

Nie dotyczy.

3.8. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow
Nie dotyczy.



4. Ogoélne wymagania dotyczgce materiatow i sprzetu

4.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do realizacji
kontraktu, wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrddta
zamawiania tych materiatéw, odpowiednie certyfikaty, swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przez inspektora nadzoru. Zatwierdzenie okreslonego materiatu z okreslonego
zrédfa nie oznacza, ze wszelkie materiaty z tego zrédta uzyskujg zatwierdzenie. Wykonawca robodt
teletechnicznych winien poda¢ inspektorowi nadzoru terminy dostaw zatwierdzonych materiatéw.

4.2. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez wykonawce usuniete z terenu prowadzenia
prac budowlanych. Kazdy rodzaj robdt, w ktérych znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, wykonawca prowadzi na wtasne ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i nieoptaceniem.

4.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Materiaty nalezy przechowywaé¢ w pomieszczeniach zamknietych, suchych, przewietrzanych i
dobrze oswietlonych. Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi gospodarki
materiatowej dla przedsiebiorstw budowlano - montazowych oraz wytycznymi dla przedsiebiorstw
wykonujgcych teletechniczne roboty instalacyjne - montazowe. W przypadku braku takich
wytycznych, wytyczne gospodarki materiatowej na placu budowy powinny byé opracowane przez
generalnego wykonawece robét lub przedsiebiorstwo wykonujace dany rodzaj robét w porozumieniu
z kierownikiem budowy. Sposéb sktadowania materiatéw teletechnicznych w magazynie jak i
konserwacja tych materiatéw powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatéw. Materiaty np. rury
instalacyjne, kable, przewody, osprzet nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych,
suchych, przewietrzanych i oswietlonych. Rury nalezy sktadowa¢ w wigzkach w pozycji stojacej
pionowej, kable w czasie sktadowania powinny znajdowac sie na bebnach. Dopuszcza sie sktadowanie
krétkich odcinkéw w kregach. Bebny powinny by¢ ustawione na krawedziach tarczy a kregi utozone
poziomo.

4.4. \Wariantowe stosowanie materiatéw

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewidujg mozliwos$¢ wariantowego
zastosowania materiatu w wykonywanych pracach, Wykonawca procedure ewentualnej zmiany
przeprowadzi zgodnie z wymaganiami Zamawiajgcego w tym zakresie.

4.5. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg
wykonawecy i powinien odpowiadaé wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej lub projekcie
organizacji robdt, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego lub wyznaczonego przez niego
przedstawiciela. W przypadku braku takich ustalern we wskazanych dokumentach, sprzet powinien
by¢ wuzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego lub wyznaczonego przez niego
przedstawiciela. Sprzet, bedacy witasnoscia wykonawcy Ilub wynajety do wykonania robdt
elektrycznych i wykonczeniowych, ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

4.6. Transport

Srodki i urzadzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementéw itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robdt teletechnicznych.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczanie przedmiotdw w sposdb zapobiegajgcy ich
uszkodzenie.



Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji na stanowisko montazu bezposrednio przed
montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.
Dotyczy to szczegdlnie duzych i ciezkich elementow.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng na utrate
cech jakosciowych przewozonych materiatdw oraz nie wptyng niekorzystnie na witasciwosci
wykonywanych robot.

4.7. Przyrzady do badan i pomiaréw

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiardw muszg posiadaé aktualne Swiadectwa
wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujgce przyrzagd pomiarowy muszg by¢
zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiarow.

5. Ogodlne wymagania dotyczgce instalacji

5.1. Wymagania ogdlne dotyczgce budowy systemdw zabezpieczen

Systemy ppoz powinny zapewni¢ ochrone catego budynku. W ramach projektu nalezy wykonaé:

e system SSP.

Doktadne rozmieszczenie sprzetu i zadania stawiane systemom zostaty zawarte w projekcie.

Do wykonania systeméw nalezy uzywac¢ materiatow, elementéow zgodnych z parametrami (tj.
rownowaznymi lub lepszymi) osprzetu podanego w towarzyszgcej dokumentacji projektowe;j.

W przypadku zmian typdéw urzadzen Wykonawca powinien postgpi¢ zgodnie z procedurg,

o ktorej mowa w pkt. 4.4.

Wszelkie stosowane materiaty powinny by¢é nowe, odpowiada¢ polskim normom, normom
europejskim oraz posiada¢ dopuszczenie do stosowania w budownictwie jak rowniez, co najmniej
jeden z nizej wymienionych dokumentow:

e atest,

o certyfikat,

e aprobate techniczng ITB.

5.2. Roboty przygotowawcze - wymagania ogélne

Trasowanie

Trasowanie polega na wykonaniu nastepujacych czynnosci:

e wytyczenie tras przewododw na Scianach budynku,

e wytyczenie miejsc pod montaz korytek i rur ostonowych,

¢ mechaniczne wykonanie otwordw w $cianach i stropach (murowanych i betonowych).

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjnos¢ z
innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.
Ustalenie miejsc montazu osprzetu oraz przejs¢ przez Sciany i stropy

Wszystkie przejscia obwodéw instalacji stabopradowych przez s$ciany, stropy itp. (wewnatrz
budynku) muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia miedzy pomieszczeniami o réznych
atmosferach powinny byé wykonane w sposéb szczelny, zapewniajacy nie przedostawanie sie
wyziewow. Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowaé rury stalowe, rury

z tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka blaszane, drewniane itp. PrzejScia przez przegrody
oddzielajgce rézne strefy pozarowe muszg byé wykonane jako systemowe, dostosowane do wymagan
pozarowych i rodzaju instalacji.

5.3. Roboty instalacyjno-montazowe - wymagania ogélne
Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen instalacji teletechnicznych w budynku powinno
zapewniac bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami w zakresie odlegtosci i ich wzajemnego usytuowania.



Gtéwne ciagi instalacji uktada¢ w rurach elektroinstalacyjnych PCV zgodnie z dokumentacjg
projektows.

Do wyposazenia technicznego budynku oprécz instalacji teletechnicznych zalicza sie instalacje
elektryczne, instalacje cieptej i zimnej wody, klimatyzacji, wentylacji, kanalizacji, piorunochronng,
telekomunikacyjng itd.

Pomiedzy tymi instalacjami oraz towarzyszacymi urzgdzeniami istniejg pewne zaleznosci,

a takze powigzania, ktére muszg by¢ uwzglednione w trakcie projektowania budowy, modernizacji
badz remontu. W pierwszej kolejnosci chodzi o takie prowadzenie poszczegdlnych instalacji

i lokalizacje urzadzen, aby wykluczy¢ lub zmniejszy¢ do minimum negatywne wzajemne
oddziatywanie oraz niekorzystny wptyw na otoczenie budynku. Mogace wystapi¢ w budynku
anormalne stany instalacji elektrycznej i wspodtpracujgcych z nig urzadzen, takie jak zwarcia,
przecigzenia, przepiecia i przerwy w obwodach czesto prowadzg do powstania zagrozen. Zagrozenia te
przejawiajg sie na przyktad w osigganiu przez fragmenty instalacji i urzadzen podwyzszonych
temperatur lub pojawieniu sie iskrzenia, ktére w konsekwencji mogg stac¢ sie przyczyng pozaru.
Z kolei inne niz elektryczne, wymienione wyzej instalacje powinny by¢ tak prowadzone, aby
czynnosci wykonywane przy ich konserwacji bgdz wymianie nie prowadzity do uszkodzen instalacji i
urzadzen elektrycznych, gdyz grozi to porazeniem osdb wykonujgcych te czynnosci. Chodzi tu gtdéwnie
o zapewnienie takich odlegtosci pomiedzy instalacjami, aby mozna byto swobodnie i bezpiecznie
operowac narzedziami niezbednymi do prowadzenia zabiegéw konserwacyjnych i remontowych.
Przewody prowadzi¢ w rurach, listwach elektroinstalacyjnych, sztywnych natynkowo, w korytach
kablowych, na uchwytach.

5.4. Montaz kabli, przewodow.

Rury elektroinstalacyjne uktadane podtynkowo

Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robét:

e wytrasowanie miejsc pod montaz rur,

¢ wykonanie bruzd w $cianach,

e przygotowanie i skompletowanie elementdw mocujacych - srub z kotkami rozporowymi

¢ ufozenie i zamocowanie rur w bruzdach,

¢ potgczenie rur przy uzyciu ztaczek,

e zaprawienie bruzd zaprawg tynkarska.

Wymagania dodatkowe dotyczace robét:

¢ stosowac wytacznie standardowe uchwyty pod rury PCV,

¢ rury PCV uktadane w ciggach wielokrotnych nie mogg zajmowac¢ pasa szerszego niz 0,5 m,

¢ ciggi pionowe rur mocowac do podtoza w odlegtosciach nie wiekszych niz 0,5 m,

Uktadanie przewoddw i kabli

Wymagania ogdlne dotyczace robét:

e wszystkie przewody kabelkowe na obu koricach muszg byé oznaczone zgodnie z adresami
umieszczonymi na liscie adresowej,

e kazide przejscie przewodow kabelkowych przez stropy i sciany musi byé zabezpieczone rurg
ostonowg lub odpowiednio obudowane,

e trasy przewodow kabelkowych sposdb utozenia oston lub konstrukcji w kazdym przypadku
muszg zapewniac tatwos¢ ich wymiany lub wymiany przewoddw kabelkowych.

Przewody uktadane w kanatach i w rurach elektroinstalacyjnych PCV

Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot:

* rozwiniecie przewodu,

e sprawdzenie ciggtosci zyt i opornosci izolacji,

e odmierzenie,

* ciecie,



¢ otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikdw lub skrzynek rozgateznych,
e otwieranie i zamykanie kanatéw i listew elektroinstalacyjnych,
e wciggniecie przewoddw.
5.5. Montaz urzadzen peryferyjnych systemow.
Zataczone w projekcie schematy blokowe sg wystarczajgcym dopetnieniem niniejszej specyfikacji
i dopetniajg takze dane potrzebne do sporzadzenia kalkulacji cenowej.
Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot:
e wyznaczenie miejsca montazu czujek itp. na podstawie dokumentacji projektowej
o wykonanie slepych otwordéw pod kotki instalacyjne,
e przykrecenie obuddw czujek do podtoza za pomocg kotkdw rozporowych,
e wprowadzenie do obudowy osprzetu przewodéw,
o wykonanie potgczen przewoddw na zaciskach urzadzenia,
e zarobienie odpowiednich koricéwek na przewodach sygnatowych
e ustawienie urzadzen detekcyjnych, alarmujgcych zgodnie z ich instrukcja montazu oraz
wymaganiami projektu,
e zamkniecie obuddw.
5.6. Montaz urzagdzen teletechnicznych
Zatgczone w dokumentacji projektowej rysunki z rozmieszczeniem central i urzadzen peryferyjnych
oraz opisy sposobu montazu elementéw s3g dopetnieniem niniejszej specyfikacji. Przy pracach
montazowych nalezy zwréci¢ uwage na:
e przy montazu centrali zapewni¢ dogodny dostep do zainstalowanych tam urzadzen,
e urzadzenia w projektowanych szafach instalowa¢ zapewniajagc dogodny przeptyw
powietrza chtodzacego urzadzenia,
e wszelkie potaczenia kablowe pomiedzy urzadzeniami opisa¢ w sposdb jednoznacznie
identyfikujacy ich przeznaczenie,
e ergonomiczne rozmieszczenie urzgdzen obstugi projektowanych systemoéw pozwalajgce na
wygodng prace z systemem.

5.7. Uruchomienie i testowanie systemow

Uruchomienie i testowanie systemu powinno by¢ powierzone wyspecjalizowanemu wykonawcy.
Przy konfiguracji i ustalaniu szczegétowego przeznaczania systemu nalezy konsultowad sie
bezposrednim uzytkownikiem systemu, ktdrego nalezy po zakonczeniu prac instalacyjnych przeszkoli¢
z zakresu obstugi systemu.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Zasady kontroli jakosci rob6t

W trakcie odbioru instalacji teletechnicznych nalezy przedtozy¢ komisji protokoty z badan. Stad
tezinstalacje w budynku powinny by¢ poddane szczegétowym ogledzinom i probom, obejmujgcym
takze niezbedny zakres pomiaréw w celu sprawdzenia, czy spetniajg wymagania obowigzujgcych
norm i przepiséw. Cztonkowie komisji, przed przystagpieniem do ogledzin i préb powinni otrzymac
i zapoznac sie z uaktualniong dokumentacjg techniczng oraz protokotami ze sprawdzen czgstkowych.
Osoby wykonujgce pomiary powinny posiadaé odpowiednie kwalifikacje, potwierdzone
uprawnieniami do wykonywania badan.

Kontrola jakosci wykonania instalacji powinna obejmowac przede wszystkim sprawdzenie:

e zgodnosci zastosowanych do wbudowania wyrobdw i zainstalowanych urzadzen z dokumentacja
techniczng, normami i certyfikatami,

e prawidtowosci wykonania potgczen przewodow,



e poprawnosci wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymaganych odlegtosci od innych
instalacji i urzadzen,

e poprawnosci wykonania przejs¢ przewoddw przez stropy i Sciany,

¢ prawidtowosci zamontowania osprzetu,

¢ dostosowania do warunkdw srodowiskowych i warunkdw pracy w miejscu ich zainstalowania,

e prawidtowego oznaczenia przewoddw, tacznikdw, zaciskéw itp.,

e prawidtowosci doboru urzadzen i srodkdw ochrony od wptywdéw zewnetrznych warunkéw
Srodowiskowych w jakich pracuja,

e spetnienia dodatkowych zalecer projektanta lub inspektora nadzoru wprowadzonych do
dokumentacji technicznej.

6.2. Ogledziny instalacji teletechnicznych

Celem ogledzin jest stwierdzenie, czy:

e zainstalowane urzadzenia i aparaty spefniajg wymagania techniczne zawarte w odpowiednich
normach przedmiotowych (stwierdzenie zgodnosci ich parametréw technicznych z wymaganiami
norm),

e zostaty prawidtowo dobrane i zainstalowane oraz oznaczone zgodnie z projektem,

e nie majg widocznych uszkodzen wptywajgcych na pogorszenie parametréw technicznych

i uzytkowych.

Podstawowe czynnosci, jakie powinny by¢ wykonane podczas ogledzin, a takze wymagania norm,
ktdrych spetnienie nalezy stwierdzi¢ w trakcie wykonywania poszczegdlnych sprawdzen, podane s3
ponizej z zachowaniem kolejnosci wymienionego zakresu ogledzin.

Potfaczenie przewoddéw

Sprawdzeniu podlega stan potaczenia przewodéw, a wiec to, czy sg wykonane w sposdb zgodny
Z wymaganiami, przy uzyciu odpowiednich metod i osprzetu, oraz czy nacisk na potgczenia nie jest
wywierany przez izolacje, a takie czy zaciski nie s3 narazone na naprezenia spowodowane przez
podtgczone przewody. W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad, btedéw montazowych i
innych usterek w instalacji teletechnicznej. Usterki te muszg byé usuniete przed przystgpieniem
do prébi pomiarow. Wykonywanie tych préb bez usuniecia usterek, mogacych mie¢ wptyw na
wynik badan, jest niedopuszczalne.

7. Dokumentacja powykonawcza

Do odbioru robot teletechnicznych wykonawca winien przedtozy¢ nastepujgce dokumenty:

¢ dokumentacje techniczng powykonawczg opieczetowang i poswiadczong za zgodnos¢

z wykonawstwem przez osobe uprawniong do wykonywania robdét,

¢ deklaracje zgodnosci, certyfikaty, atesty na zabudowane materiaty z ich wykazem podpisanym
przez uprawnionego kierownika robét,

e karty gwarancyjne, DTR-ki,

¢ oswiadczenie kierownika robot w/g ustalonego wzoru,

e oswiadczenie Wykonawcy o wykonaniu robdt zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi normami
przepisami oraz posiadang wiedzg techniczna.

Dokumentacja techniczna powykonawcza powinna zawierac:

e opis techniczny wykonanych robat,

¢ rysunki powykonawcze z naniesionymi trasami kabli i listew,

¢ schematy blokowe wzajemnych potaczen urzadzen,

e zestawienie uzytych materiatow.



8. Przepisy zwigzane

¢ Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (DZ.U. DZ 2000 r., Nr 106, poz 1126 z pézn. Zm.) —
tekst ujednolicony ze zmianami z 16 kwietnia 2004 r. zawartymi w Dz.U. Nr 93 z 2004 r.. poz. 888

e Ustawa z dnia 16 grudnia 2016 r. o zmianie niektérych ustaw w celu poprawy otoczenia
prawnego przedsiebiorcéw (Dz.U. 2016 poz. 2255)

e Ustawa z dnia 27 stycznia 2016r. O ochronie przeciwpozarowej — tekst jednolity - DZ.U. z 2016r.,
poz. 191,

e Obwieszczenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 17 lipca 2015 r. w sprawie ogtoszenia
jednolitego tekstu rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2015 poz. 1422)

¢ Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 7 czerwca 2010 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109, poz.
719).

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 2 grudnia 2015 r. w
sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej (Dz.U. 2015
poz. 2117)

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 22 wrzesnia 2015 r. zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. 2015 poz.
1554)

e PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP)

e PN-EN 50130-4 — Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma dla grupy wyrobéw: Wymagania
dotyczace odpornosci urzadzen systemdéw sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji wtamania, sygnalizacji
napadu, CCTV, kontoli dostepu i osobistych.

e PN-ISO-6790:1996 Sprzet i urzadzenia do zabezpieczen przeciwpozarowych i zwalczania
pozaréw. Symbole graficzne stosowane na planach ochrony przeciwpozarowej.

. PN-B-02877-4:2001 Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Instalacje grawitacyjne do
odprowadzania dymu i ciepta. Zasady projektowania.

e PN-E-05125:1976. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie

i budowa.

e PN-92/M-511004/09 Czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowe;.
Badania przydatnosci w warunkach pozardw testowych.

e PN—E-08390-1 Systemy alarmowe. Terminologia.

e PN-94/E-01221/11 Materiaty do projektowania elektrycznych instalacji alarmowo-pozarowej.

e PN-92/M-51004/01 Urzadzenia elektrycznej sygnalizacji pozarowej. Czujki pozarowe-podziat,
oznaczenie.

e  PKN-CEN/TS 54-14 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 14: Wytyczne planowania
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.

e PN-EN 54-1:2011 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 1: Wprowadzenie,

e PN-EN 54-2:2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowej,

e PN-EN 54-2:2002/A1:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 2: Centrale sygnalizacji
pozarowej,

e PN-EN 54-3:2003 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 3: Pozarowe urzadzenia alarmowe
-- Sygnalizatory akustyczne,

e PN-EN 54-3:2003/A2:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 3: Pozarowe urzgdzenia
alarmowe -- Sygnalizatory akustyczne,

e PN-EN 54-4:2001 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 4: Zasilacze,

e PN-EN 54-4:2001/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej — cze$¢ 4: zasilacze,



e PN-EN 54-7:2004/A2:2009 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 7: Czujki dymu -- Czujki
punktowe dziatajgce z wykorzystaniem Swiatta rozproszonego, Swiatta przechodzacego lub jonizacji,

e PN-EN 54-10:2005/A1:2006 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 10: Czujki ptomienia --
Czujki punktowe,

e PN-EN54-11:2004/A1:2006-Systemy sygnalizacji pozarowej.Cze$¢11: Reczne ostrzegacze pozarowe,
e PN-EN 54-12:2005 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 12: Czujki dymu -- Czujki liniowe
dziatajgce z wykorzystaniem wigzki Swiatta przechodzacego,

e PN-EN 54-13:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 13: Ocena kompatybilnosci
podzespotdéw systemu,

e PN-EN 54-16:2011 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 16: Centrale diwiekowych
systemow ostrzegawczych,

e PN-EN 54-17:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 17: Izolatory zwarg,

e PN-EN 54-18:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 18: Urzadzenia wejscia/wyjscia,

. PN-EN 54-18:2007/AC:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia,

e PN-EN 54-20:2010 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Czes¢ 20: Czujki dymu zasysajace,

PN-EN 54-21:2009 - Systemy sygnalizacji pozarowe] -- Czes¢ 21: Urzadzenia transmisji alarmow
pozarowych i sygnatéw uszkodzeniowych,

e PN-EN 54-23:2010 - Systemy sygnalizacji pozarowej -- Cze$¢ 23: Pozarowe urzgdzenia alarmowe
e PN-EN 1366-2:2001 - Badania odpornosci ogniowej instalacji uzytkowych -- Czes$¢ 2:
Przeciwpozarowe klapy odcinajace,

e PN-EN 1366-9:2009 - Badania odpornosci ogniowej instalacji uzytkowych -- Cze$¢ 9: Przewody
oddymiajace obstugujace jedng strefe pozarowa,

e PN-EN 1366-10:2011 - Badanie odpornosci ogniowe] instalacji uzytkowych -- Czes¢ 10: Klapy
odcinajgce stosowane w systemach wentylacji pozarowej,

e PN-EN 12101-8:2011 - Systemy kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta -- Czes¢ 8: Klapy odcinajace
w systemach wentylacji pozarowej,

o PN-EN 13478+A1:2008 - BezpieczeAstwo maszyn -- Zapobieganie pozarom i ochrona
przeciwpozarowa,

e PN-EN 13501-3+A1:2010 - Klasyfikacja ogniowa wyrobow budowlanych i elementéw budynkow --
Czesc¢ 3: Klasyfikacja na podstawie wynikéw badafd odpornosci ogniowej wyrobdéw i elementéw
stosowanych w instalacjach uzytkowych w budynkach: ognioodpornych przewodéw wentylacyjnych
i przeciwpozarowych klap odcinajgcych,

o PN-EN 50130-4:2002/A2:2007 - Systemy alarmowe -- Cze$¢ 4: Kompatybilnosc¢
elektromagnetyczna --

Norma dla grupy wyrobéw: Wymagania dotyczgce odpornosci urzagdzen systemdéw alarmowych,
pozarowych, wtamaniowych i osobistych,

¢ PN-EN 50130-4:2002 - Systemy alarmowe -- Cze$¢ 4: Kompatybilno$¢é elektromagnetyczna -- Norma
dla grupy wyrobéw: Wymagania dotyczagce odpornosci urzadzen systemow alarmowych
pozarowych, wtamaniowych i osobistych,

e PN-EN 50425:2008 - taczniki do statych instalacji elektrycznych domowych i podobnych --
Norma uzupetniajgca -- taczniki pozarowe do znakdw Swietlnych i opraw oswietleniowych
zewnetrznych i wnetrzowych,

e PN-ISO 6790:1996 - Sprzet i urzadzenia do zabezpieczen przeciwpozarowych i zwalczania
pozaréw -- Symbole graficzne na planach ochrony przeciwpozarowej — Wyszczegdlnienie,

e PN-ISO 8421-1:1997 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Terminy ogdlne i dotyczace
zjawiska pozaru,



e PN-ISO 8421-1/Ak:1997 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Terminy ogdlne i
dotyczace zjawiska pozaru (dla potrzeb krajowych),

. PN-ISO 8421-3:1996 - Ochrona przeciwpozarowa -- Wykrywanie pozaru i alarmowanie —
Terminologia,

e PN-ISO 8421-5:1997 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Ochrona przed zadymieniem,

e PN-ISO 8421-6:1997 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Ewakuacja i sSrodki ewakuaciji,

e PN-ISO 8421-7:2000 - Ochrona przeciwpozarowa -- Terminologia -- Srodki wykrywania i
ttumienia wybuchu,

e PN-E-05202:1992 - Ochrona przed elektrycznoscig statyczng -- Bezpieczenstwo pozarowe i/lub
wybuchowe -- Wymagania ogdlne,

e Wytyczne projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej — Stowarzyszenie Inzynierow i
Technikéw Pozarnictwa — SITP WP —02:2010

¢ Wytyczne Centrum Naukowo-Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej w Jozefowie koto Otwocka.

|l. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Specyfikacja materiatow (wymagania minimalne)
WYMAGANIA MINIMALNE: SYSTEM SYGNALIZACJI POZARU

Centrala sygnalizacji pozarowej

Dane techniczne

Napiecie zasilania:

- podstawowe sie¢ 230 V +10% -15%/50 Hz

- rezerwowe 24V +25% -10%

Zrédto zasilania rezerwowego

bateria akumulatoréw o pojemnosci 17 + 134 Ah

Max pobér pradu z sieci 1,5 A

Max pobdr pradu podczas dozorowania 0,6 A

zalezny od wyposazenia

Dysponowany prad do zasilania urzadzen zewn. 1 A
Liczba linii adresowalnych 5 z mozliwoscig rozbudowy
Max dopuszczalna rezystancja przewoddw linii dozorowej:
- adresowalnej 2 x 100 Q

Dopuszczalna pojemnosé przewoddw linii 300 nF
Liczba adreséw na linii dozorowej 127

Dopuszczalny pobdr pradu z linii dozorowej

przez elementy liniowe:

przy rezystancji 2x 100 Q, 20 mA

przy rezystancji2 x75Q, 22 mA

przy rezystancji 2 x45Q, 50 mA

Pamie¢ zdarzern 2000

Pamiec¢ alarmoéow 9999

Uktad pracy linii dozorowe;:

- petlowy z mozliwoscig eliminacji przerwy lub zwarcia
- promieniowy

Max liczba stref dozorowych 99 000



Rozdzielczos¢ wyswietlacza graficznego 320 x 240 pikseli
Liczba wariantéw alarmowania 15 plus wtasne
Zakresy programowania czaséw:

- oczekiwania na potwierdzenie alarmu | st. 0 + 10 min
- rozpoznania po potwierdzeniu alarmu | st. 0 + 10 min
- op6znienia wysterowania wyjsé¢ alarm. 0+ 10 min
Programowane wyjscia:

- 16 przekaznikéw o stykach bezpotencjatowych przetgcznych 1 A /24 V
- 2 linie sygnatowe o obcigzalnosci0,5A / 24V

- 6 linii sygnatowych o obcigzalnosci 0,1 A/ 24V
Programowane wejscia:

- 8 linii kontrolnych

Wspodtpraca z urzadzeniami:

- wbudowana drukarka zdarzen

- czytnik kodéw paskowych

- klawiatura komputerowa

- komputer

- system monitoringu cyfrowego

Zakres temperatur pracy od-50Cod+400C
Szczelno$¢ obudowy [P 30

Wymiary 536 x 492 x 218 mm

Masa ok. 17 kg

Uniwersalna optyczna czujka dymu

Dane techniczne

Napiecie pracy 16,5 +24,6 V

Pobdr pradu w stanie dozorowania < 150 pA

Liczba programowanych progdéw czutosci 3
Wykrywane pozary testowe: od TF1 do TF5, TF7 do TF9
Programowanie adresu z centrali

Zakres temperatur pracy od-250Cdo+550C
Wymiary czujki (z gniazdem) @ 115 x 54 mm

Masa 0,2 kg

Czujka wielosensorowa dymu i ptomienia

Dane techniczne
Napiecie pracy 16,5 +24,6 V
Pobdr pradu w stanie dozorowania < 170 pA
Liczba programowanych trybdéw pracy 3
Programowanie adresu z centrali
Wykrywane pozary testowe: od TF1 do TF5 oraz TF8
Zakres temperatur pracy (zaleznie od trybu pracy):
0od-250Cdo+500C
lubod-250Cdo+650C
Wymiary czujki (z gniazdem) @ 115 x 54 mm
Masa <0,2 kg



Czujka dualna optyczno - cieplna

Dane techniczne

Napiecie pracy 16,5+24,6 V

Pobdr pradu w stanie dozorowania < 150 pA

Liczba programowanych trybdw pracy 6

Programowanie adresu z centrali

Wykrywane pozary testowe: od TF1 do TF9

Zakres temperatur pracy (zaleznie od trybu pracy):
od-250Cdo+500C
lubod-250Cdo+650C

Wymiary czujki (z gniazdem) @ 115 x 54 mm

Masa <0,2 kg

Reczny ostrzegacz pozarowy

Napiecie pracy 16,5 +24,6 V

Pobér pradu w stanie dozorowania < 140 A
Kodowanie adresu automatycznie z centrali
Srednica 2yt przewodéw 0,8 - 1,2 mm

Zapas przewodu do dofaczenia 15cm

Otwér do montazu wtynkowego @ 80 x 22 mm(min)
Zakres temperatur pracy:

Element sterujgcy 8 wyjsciowy

Napiecie pracy z linii dozorowej 16,5 +24,6 V
Pobdr pradu w stanie dozorowania < 150 A

Liczba przekaznikéw 8

Rodzaj zestyku przekaznika przetgczny
Obcigzalnosc¢ stykdw przekaznika 2 A/30V

Max liczba elementdw w linii dozorowej centrali 20
Max liczba elementéw w centrali:

Opodznienie zadziatania przekaznika <2 s

Zakres temperatur pracy od-250Cdo+550C
Szczelno$¢ obudowy [P 65

Wymiary obudowy z dtawikami 250 x 195 x 75 mm
Masa 0,5 kg

Element kontrolno - sterujgcy

Napiecie pracy 16,5+ 24,6V

Pobor pradu w stanie dozorowania < 165 pA

Obcigzalnosc¢ stykdw przekaznika NO/NC: 2 A/30 V, NO lub NC

Prad kontrolny linii sterujacej, bocznikujacy:

zestyk NO przekaznika max 0,6 mA

Opodznienia zadziatania przekaznika: 2's,30s,60s,90 s

Czas, po ktérym nastepuje sprawdzenie zadziatania sterowanego urzadzenia: bez okreslenia, 40 s, 70
s,130s

Liczba wejs¢ kontrolnych 2



Inicjacja wejscia kontrolnego: styk bezpotencjatowy NO lub NC
Zakres temperatur pracy od-250Cdo+550C
Szczelno$é obudowy IP 65

I1l. UWAGI KONCOWE

Materiaty i rozwigzania zamienne mozna stosowac wytgcznie zgodnie z wymaganiami Zamawiajgcego.
W przypadku innych rozwigzan i elementdw projektu nalezy m.in. pisemnie wykazaé, ze
zastosowany typoszereg urzadzen spetnia zasade wydajnosci oraz pewnosci prawidiowego
kompatybilnego zadziatania w przypadku zagrozenia oraz zapewnia ochrone oraz bezpieczenstwo
ludzi i urzadzen. W szczegdlnosci w przypadku urzadzen pasywnych i aktywnych projektowanych
instalacji teletechnicznych, réwnowaznos¢ techniczng musi po weryfikacji technicznej potwierdzi¢ w
formie pisemnej - przedstawiciel Inwestora po zaopiniowaniu przez Projektanta i Inspektora
nadzoru. Wymagania minimalne dotyczg wszelkich elementéw wystepujacych w projekcie
wykonawczym i STWIOR. W przypadku rozbieznosci w zapisach projektu wykonawczego (opis +
rysunki) oraz STWIOR decyzje o wymaganiach podejmuje Zamawiajgcy w porozumieniu z
projektantem.



